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외계행성 탐색시스템사업개요 

• 사업목표 
– 24시간 연속 관측 시스템을 이용한 남천 서베이 천문학 연구 수행을 
통해 우수연구성과 창출

– 지구질량의 외계행성 발견 등을 통해 현대천문학의 핵심 주제인 
외계행성 분야 연구를 국제적으로 선도

• 사업내용
– 첨단 관측 장비인 1.6m 광시야 망원경과 3.4억 화소의 초대형 영상 
카메라를 남반구 3개 관측소에 설치하여 24시간 연속 관측 시스템 구성

• 사업예산
– 탐색시스템 구축 단계 : 2009~2014년, 구축비 총 254억 원

– 시스템 운영 단계 : 2015년 이후, 운영비 연간 약 20억 원



KMTNet (2009 - 2014)



KMTNet 운영로드맵(2024년 갱신)



관측시간 통계(2024.1.1. – 2024.11.24.)



Transient 관측시간 보상



관측율과 가동율(2024년 11월 24일 까지)



실적 통계(2024.10.31 기준)



실적(2024.11.25 기준, 2024년 KMTNet 키워드 심사저널 언급 40편, 3540번 read)



FWHM 전년비교

관측자교체



실시간 관측 정보

TELESCOPE Info
20241124 
08:07:06.3 UTC 
(22 sec ago)

RA 
04:01:28.06

DEC
-48:15:30.1

ALT
45.3

AZ
-50.2

SECZ
1.41



실시간 관측 정보



실시간 관측환경 정보



오토가이더



돔 가림



돔 오프셋

54
5

21

2.207 deg
= 0.0385 rad

망원경과돔중심
오프셋 = 21cm

북 남

동

서

돔중심

374 cm 336 cm

망원경중심

355 cm
355

cm

54
5 

cm

칠레돔/망원경센타오프셋

방위각보정식

D_az = T_az + 2.2 x sin(T_az)

D_az = 돔방위각
T_az = 망원경방위각

돔바닥 --- 돔벽상단까지거리 = 545 cm
미러셀 --- 돔벽상단까지거리 = 355 cm
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호주 알루미늄 코팅 (25년 2월 예정) 



카메라 하우징



신규 월보드 제작으로 크로스톡 개선

KMTNet
6.0e-03

330배



STA 컨트롤러 Readout noise

KMTNet(7.2)



4차 CCD 카메라제작 계약

BLG42 + BLG02 à 2% loss

칠레 CCD 칩 고장(2021-12-2 발생)



개요

호주 CCD 칩 오염(2022-12-14 발생)



후처리 보정



AEON(Astronomical Event Observatory Network) 



자율관측 기술레벨



자동화기술확대 및 원격관측시스템 집적화


